ALGEBRA LINEAL.

Homomorfismos.

En Teoria de Algebra Lineal a las aplicaciones lineales se les llama
también Homomorfismos de espacios vectoriales, ya que conservan
las operaciones propias de los espacios vectoriales.

Definicién 1. Sean V' y W dos espacios vectoriales y una aplicacion
entre ellos

f:V-=w

A) Si f es lineal, también se le llama homomorfismo.
B

)

) Si f es lineal e inyectiva se le llama monomorfismo.
C) Si f es lineal y suprayectiva se le llama epimorfismo.
)
)
)

D

E) SiV =W, a un homomorfismo se le denomina endomorfismo.

F

St f es lineal y biyectiva se le llama tsomorfismo.

Un endomorfismo biyectivo se le denomina automorfismo.

Observacién 1. Sea V' es un espacio vectorial de dimension n sobre
Ry

{vl,v2, ...,Un}

es un base de V', entonces

V={(0pA) A, s A €R} =

{Z)\kvk D ST WS R}
k=1

Es fdacil ver que la aplicacion lineal

T - % — R”

v = Z:Zl )\kvk — T(U) = ZZ:1 /\kek = ()\1, ceey )\n);
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es un tsomorfismo. Asi los espacios vectoriales V. y R™ expresados
en coordenadas respecto de las bases {vy,..,v,} y {e1,...,en} respecti-
vamente son igquales (incluida la forma de operar con los vectores en

coordenadas).

Ejemplo 1. Sea la aplicacion

R*? — R?
Esta aplicacion es lineal e inyectiva (claro, f(x,y) = (0,0) implica

x=0ey=0). También es suprayectiva (Imf = {z(1,0) +y(0,—1)
z,y € R}).
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FI1GURA 1. Simetria.

Asi f es un automorfismo . Geométricamente es una simetria con

eje de simetria el eje de abcisas (y =0) O
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